ELECTRONIC 23D

E(SHv]

ELECTRONIC SPEEC VARIATOR

1.0 ANEKTPUYECKUU NPEOBPA30OBATEJIb CKOPOCTU

ESV

1.1
1.2
1.3
1.4
1.5
1.6
1.7
1.8
1.9

Presentazione del prodotto
Curva di coppia
Designazione ESV
Tabella configurazioni ES
Potenza nominale
Caratteristiche elettriche
Accessori e ricambi
Dimensioni

Installazione, messa in servizio,
uso e manutenzione

Direttive CEE - marcatura CE

Product presentation
Torque curve

Designation ESV

ESV configuration table
Nominal power

Electrical Characteristics
Accessories and spare parts
Dimension

Installation, start up, use and
maintenance

EC directives-CE mark

MpeseHTaumsa npoaykra D2
KprBas MoOMeHTa D3
O6o3HaveHus ESV D3
Tabnuua koHdurypauun ESV D4
HomunHanbHas MOLWHOCTb D4
OnekTpryeckme xapakTepucTukm D5
Akceccyapbl 1 3anacHble YacTu D6
Paamepbl D7

YcTaHoBKa, 3anyck, ucnosb3oBaHne D8
N TeXHn4eckoe OﬁCJ‘Iy)KI/IBaHVIe

Oupektnebl EQC - mapkuposku EQC D8

D1




ESV]

ELECTRONIC SPEED VARIATOR

1.1 Presentazione del prodotto

La STM s.p.a., da sempre propositiva verso
il mercato, é stata pioniere nel connubio tra
elettronica e meccanica realizzando 'ESV
Electronic Speed Variator.

L’ESV “the new intelligent system”, risponde
ad un mercato esigente e selettivo combi-
nando le prestazioni del variatore meccanico
con l'affidabilita e soprattutto la flessibilita
del controllo elettronico.

Lo speciale controllo elettronico consente la
coppia costante pari al valore nominale del
motore e scorrimenti di velocita estrema-
mente bassi su tutto il campo di velocita.

La tastiera integrata permette la configura-
zione del’ESV e le regolazioni con estrema
facilita , il display consente di visualizzare in
modo semplice la velocita e variabili del con-
trollo.

Il motore elettrico & protetto elettronicamente
da sovraccarichi e sovratemperature segna-
late sul display con appositi codici di errore.

Il controllo di velocita integrato permette di ri-
durre lo spazio sul quadro di controllo e ne
semplifica il suo allacciamento.

L’assenza di cablaggio tra motore e controllo
elettronico elimina i problemi di compatibilita
elettromagnetica e di instabilita elettrica ridu-
cendo cosi la messa in servizio al solo allac-
ciamento in rete.

Il variatore elettronico € un prodotto proget-
tato per I'ambiente industriale e possiede le
seguenti caratteristiche :

* prestazioni meccaniche comparabili al va-
riatore meccanico

e grado di protezione IP55

¢ soddisfa le linee guida della direttiva EU
sulla compatibilita elettromagnetica EMC
(filtro di rete incorporato di serie) in tema di
emissione e immunita dei disturbi

e conforme alla direttiva EU sulla bassa ten-
sione LVD e norme tecniche armonizzate
sulla sicurezza elettrica

e facile interfacciabilita con i sistemi di con-
trollo come PLC o controlli a microproces-
sore grazie al sistema di ingressi e uscite
digitali e analogiche disponibili

¢ interfaccia seriale:
RS485 (MODBUS)
CAN BUS (CAN OPEN , DEVICE NET)
PROFIBUS (PROFIBUS DP, PROFIDRIVE)
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1.1 Product Presentation

S.T.M. S.p.A, always innovative towards
the market, has been a pioneer in the union
between electronics and mechanics by reali
sing ESV Electronic Speed Variator.

ESV the new intelligent system, meets the

requirements of an exigent and selective
market by combining the performances of
the mechanical variator and the reliability
and most of all flexibility of the electronic
control.

The special electronic control enables the

constant torque equal to the nominal value of
the motor and very low speed sliding all over
the speed field.

The built-in digital keyboard allows easy and
quick ESV configuration and setting. The bu
ilt-in display enables to display speed and
control settings extremely easily.

The electronic motor is protected from over
loads and over-temperatures which are di
splayed with appropriate error codes.

The integrated speed control enables reduc
tion of control panel dimension and makes
installation easier.

The absence of wiring between the motor
and the electronic control avoids electroma-
gnetic compatibility problems and electric in-
stability, by simplifying the commissioning.

The electronic variator is a product which su-
ite to the industrial environment and has the
following characteristics:

e mechanical performances comparable to
mechanic variator

® protection degree IP55

e satisfy the guidelines of CEE directive on
electromagnetic compatibility EMC (serial
incorporated network filter) on the sending
out and immunity of the bothers

¢ in conformity with CEE directive on low
voltage LVD and with the technical norms
in force on electric safety

e easy to interface with control systems
such as PLC or microprocessors controls,
thanks to the availability of an appropriate
system of digital and analog inputs and
outputs

e serial interface:
RS485 (MODBUS)
CAN BUS (CAN OPEN , DEVICE NET)
PROFIBUS (PROFIBUS DP, PROFIDRIVE)

1.1 [pe3eHTauua npoaykra
MpeanpuaTne «STM» s.p.a., Bcerga
OTKPbITOE K 3anpocam pblHKa, CTano nepeo-
OTKpbIBAaTENEM B OCYLUECTBIIEHUN CBSA3U
MeXay 3MNeKTPOHUKON M MEXAHUKOW, CO3aaB
ESV O3nekTpoHHbIN BapuaTop CKOPOCTMU.
ESV “HoBasi mHTennektyanbHasa cucrema’
coyeTaeT XapakTepUCTUKM MEXaHNYeCKoro
BapuvaTopa C TMOKOCTbH — 3MEKTPOHHOrO
KOHTPOJSIsl, COXpPaHsil OCHOBHOE MpenMy-
LLIECTBO MEXaHN4YeCKOW CUCTEMBI, TaKoe, Kak
BblCOKasi ~ Ha[EXHOCTb. YCTPOWCTBO C
MOMOLLbID  YaCTOTHOrO  PerynMpoBaHust
nossonseT COXPaHUTb NMOCTOSIHHbIN
KpYTALWNMA  MOMEHT,  COOTBETCTBYHOLLMM
HOMUWHanNbHOMY 3HAYEHND  MOLLHOCTK
OBuratenss Ha BCEM [uanasoHe perynu-
pyeMbIx ckopocTei. BcTpoeHHas kHonoyHas
naHenb v AWCAMNEN MO3BONAT OCYyLlecT-
BMNSATb PErynmpoBaHne 1 KOHTPOSib paboThl
CUCTEMBI. OneKkTpuyeckuin nBuratenb
3alMLLEeH OT Meperpy3ok W MpeBbILLEHNS
TemnepaTypHOro pexvmMa BCTPOEHHOW Cuc-
Temol 6e30-NnacHOCTK, KOTopasi He TOMbKO
MFHOBEHHO OTOOpaxaeT Ha  aucnnee
KPUTUYECKNE 3HAYeHUs 3afaHHbIX napa-
METPOB C MOMO-LLbI CUCTEMbI KOLAMPOBAH-
HbIX OLUMOOK, HO M OTKM4YalT CUCTEMY.
MopaynbHOCTb ~ KOHCTPYKUMM — MO3BONsAeT
CYLLECTBEHHO COKpatTuTb Tpebyemyio Ans
MOHTaXa cucTembl pabouylo nnowagb.
OTtcyTCcTBUE 3MNEeKTPONPOBOAKN  MeXAy
[OBUraTeneM n 3aN1eKTPOHHbIM  YNpaBrneHnem
ucknovaeT npobnembl 3NeKTPOMarHUTHOW
COBMECTUMOCTU Y UBMEHEHUST TOKa B CeTH,
cokpaljad Tem cambiM Bpewmsi, Tpebyemoe
Ha BHeJpeHWNe CUCTEMbI B MPOM3BOACTBO A0
GaHanbHOro CoeMHeHNs B LEenb.
OneKTPOHHbIN BapyaTop — 3TO ToBap, pas-
paboTaHHbIA ANA NPOMbILUIEHHONO UCMOrb-

30BaHus,  obnagawowmn cneayoLwmmm
XapakTepucTukamm:

° MexaHu4ecKkue 3KCrnyaTaumoHHble oKa-
3atenu NOEHTUYHbI MexaHN4eCcKomy
BapuaTopy

e cTeneHb 3awmtbl P55

* yaoBneTBopsieT TpeboBaHWAM  TMaBHbIX

OVPEKTUB MO  3MeKTPOMarHeTU4eCKon COoB-

mectumocT EMC (ceTeBoi ¢unbTp, BMOH-

TMPOBAaHHEIN B CEPUIO) B YacTu BbIOBPOCOB 1

3aLmMTbl OT NoOMex

* COOTBETCTBYEeT JAvpekTnBam EBpocotosa o
HM3KMX HanpskeHnsx LVD n  TexHudecknx
HopMax Ansi obecneyeHnsi 3NEKTPU-YECKOM
6e3onacHocTn

°flerkasi  coYyeTaemMocTb C  cucTtemamu
KOHTponsi, kak Hanpumep PLC, wnm
OCYLLIECTBMEHNS KOHTPOMS MUKponpoLeccopa,
6rnarogaps ToMmy, 4TO cucTema Bxoda W
BbIXxo4a UumndpoBas n MOXET ObiTb 3aMeHeHa
NerkoaoCTyNHLIMU aHanoramu.

* cepus wmHTepdenco: RS485 (MODBUS)
CAN BUS (CAN OPEN, DEVICE NET)
PROFIBUS (PROFIBUS DP, PROFIDRIVE)



1.2 Curva di coppia

La caratteristica coppia-velocita ha la coppia
massima costante Tn in servizio continuo
(area S1) per tutto il campo di velocita.

In condizione di sovraccarico la coppia arriva
al 200% di Cn con un servizio ciclico (area
S6).

Oltre il 200% di Cn si ha il blocco istantaneo
dellESV.

Oltre la velocita nominale si pud lavorare a
potenza costante.
In figura la caratteristica coppia-velocita per
la versione 4 poli.

ELECTRONIC 23D

1.2 Torque curve

The feature torque-speed has the constant
maximum torque in continuous service for all
speed field (S1 area).

In overload conditions the torque reaches up
to the 200% of Cn in presence of cyclic duty
(area S6).

Over 200% of Cn is the immediate lock.

Over the nominal speed the product can be
operated at constant power.

In figure the characteristic torque-speed for
4poles version.

CINm] ,
200% Cn
S6
Cn
S1
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1.2 KpuBass MOMeHTa

XapakTepuctmka MOMEHT-CKOPOCTb UMeeT
MOCTOSAHHBIN MaKCUMaribHblIi MOMEHT Tn
npn NOCTOSAHHOM (DYHKLIMOHNPOBAHMM (30Ha
S1) Ha Bcem AmanasoHe ckopocTen. [lpu
cBepxHarpyskax MoMeHT gocturaet 200%
Cn npu UMKNUYHOM  (PYHKLIMOHMPOBaHUN
(3oHa S6). Csbiwe 200% nokasaTtens Cn
cpabaTbiBaeT MOMeHTanbHas GnokupoBka
Bapuatopa ESV. T[lomumo HOoMuHanbHON
CKOPOCTU MOXHO paboTaTb Ha MOCTOSIHHON
MOLLHOCTU. Ha pucyHke npeacTaBneHa
XapakTepucTMka MOMEHT-CKOPOCTb  Ans
Moandvkauumn 4 nontoca.

p N [min’]

51

1.3 Designazione ESV

Le potenze disponibili vanno da 0.37 kW a
7.5 kW.

I motori hanno le polarita come in tabella.

| tipi di fissaggio sono B3,B5,B14 o nelle for-
me miste B3/B5,B3/B14 ,nelle dimensioni
standard riportate in tabella , oppure ridotte .
Il grado di protezione standard & IP55 , su ri-
chiesta si pud avere la versione IP65.

Nella versione autofrenante € installato un
freno elettromeccanico in corrente continua.

Tipo Grandezza Alimentazione Dimensione n° poli Forma Freno
Type Size Supply Dimension n° poles Shape Brake
Tun Benununna Mutaxne Pa3smep KONKY. NomntocoB dopma Topmo3s

ESV 10 4TA

80B 2

1500

1.3 ESV Designation

The available sizes are included between
0.37 kW and 7.5 kW.

The polarities of the motors are like the table.
The fixing types are B3, B5, B14 or B3/B5,
B3/B14 in standard sizes or reduced (see
options table).

The standard protection degree is IP55,
upon request it is possible to supply the type
IP65.

In brake motors type has been installed an
electromechanical brake in direct current.

B14

3000

1.3 O6o3HauyeHusa ESV

Bo3moxkHas molHocTb oT 0.37 KB go 7.5 KB.
[Buratenu umetoT NONSPHOCTb , NpeacTaB-
neHHyto B Tabnuue. Tunbl 3akpennenus - B3,
B5,B14 nu6o B cmeluaHHbIX dopmax B3/B5,
B3/B14, B cTaHOapTHbIX 0603HAYEHUAX OHU
BHeceHbl B Tabnuuy, nmbo MoryT ObiTb
MeHblue. CTeneHb 3awuTbl CTaHgapTHasi

IP55, no creumansHOMy 3akasy MOXHO
BbINONMHUTL Moaundukaumo IP65. B camo-
TOPMO3SALLYIO mMoaudmkaumio  BCTPOEH
SﬂeKTpOMexaHW-IeCKMVI TOpMO3 npu
NOCTOAHHOM TOKe.
Protezione Isolamento Tropicalizz.
Protection Isolation Tropicaliz.
SawmTa M3onsuma  Tponukanusaums

FCC IP55 H T

Tipo di alimentazione / Supply | Tun nutaHus
2TS Trifase standard (230 V) Standard three phase (230V) CrtaHngapTHoe TpexdasHoe (230 V)
2TA  Trifase autofrenante (230 V)  Tbrake motor three phase (230 V) CamoTopmossilee TpexdasHoe (230 V)
4TS  Trifase standard (400 V) Standard three phase (400 V) CrtanpgapTHoe TpexdasHoe (400 V)
4ATA  Trifase autofrenante (400 V)  Tbrake motor three phase (400 V) CamoTopMossiiee TpexdasHoe (400 V)
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1.4 Tabella configurazioni ESV 1.4 ESV configuration table 1.4 Tabnuua koHdurypauum ESV

Tipo motore
ESV Motor Opzioni / Options | Onuuu
Tun aBuraTtens
Flange IEC ridotte
Grand. | Alimentazione | Dimensione | n° poli Forma IEC reduced flanges Alb. mot. Freno | Protezione | Isolamento | Tropicaliz.
Size Supply Dimension | n° poles Shape ®naHeu IEC ymeHbLU. | Shaft motor | Brake | Protection | Isolation Tropicaliz.
BenuunHa MuTtaHne Pasmep Ko-nny. dopma Ban Topmo3s | 3awuTta Mzops-uma | Tponuka-
nontcos B 1 4 B5 asurartensd nmnsauuna
0 5 2TS | 2TA 71A 2 56 — 9
4TS |4TA| 718 4 63 63 11
10 2TS | 2TA 80A 2 63 63 11
4TS |4TA|  s0B 4 71 71 14
15 2TS | 2TA 80B 2 71 71 14
o o 4TS |4TA|  o0s 4 80 80 19
w3
gg:. z 20 2TS | 2TA 90S 2 80 80 19
Eu_.g- 4TS [4TA|  ooL 4 - 80 80 19
w X
Fx g 90L 2 B5 80 80 24
>~ | 30 2TS | 2TA B14 FCC | IP65 H T
w >5, 4TS | 4TA 100A 4 B6(=B3/B5) 90 90 24
D 40 2TS | 2TA | 100A o |BEEBIBIY g4 90 24
ATS |4TA| 1008 4 90 90 24
50 2TS | 2TA 112A 2 90 90 24
4TS |4TA| 112A 4 90 90 24
1328 2 90 90 24
75 4TS 4TA
1328 4 — 100 28
132SL 2 — 100 28
100 4TS 4TA
132M 4 100 28
Bec ynakoBaHHoro npogykta (Kg)
ESV
05 10 15 20 30 40 50 75 100
4TS 9.5 13.7 17.5 21.8 29.8 324 43 63 65
2TS 9.5 14.7 16.5 20.8 38.5 41.2 52.1 — —

1.5 Potenza nominale 1.5 HomMmuHanbHasi MOLWHOCTbL

4 Poli / Poles | Montoc 2 Poli / Poles | Montoc

1.5 Nominal power

Poten;a nominale Poten;a nominale
Tipo /Type / Tun Homuﬁer:}':zalazoxur.mocm Tipo/Type / Tun Hommﬁ%?:;nuaals?:nvgﬁimmb
[kW] [kW]
71B 0.37 71A 0.37
8oB 0.75 80A 0.75
90S 1.1 80B 1.1
90L 1.5 90S 1.5
100A 2.2 90L 2.2
100B 3 100A 3
112A 4 112A 4
1328 5.5 1328 5.5
132M 7.5 132SL 7.5
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1.6 Caratteristiche elettriche

ELECTRONIC 23D

1.6 Electrical Characteristics

1.6 AneKTpu4yeckne xapaKTepUCTUKU

E(SHv]
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4
poli
poles
nontoca

ESV
05

ESV

10 15

ESV

ESV
20

ESV
30

ESV
40

ESV
50

ESV
75

ESV
100

Caratteristiche meccaniche e am

bientali / Mechanical and environmental characteristics |

Ycnosus cpenbl U MEXaHUYeCKNe XapakKTepucTukun

Pn [kW] 0.37 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4 5.5 7.5
Cn [Nm] 2.5 5.0 7.4 10.0 14.7 20 27 37 49
Cs Da zero alla coppia nominale / From zero to the rated torque / OT Hynsi LO HOMWUHANBHOIO MOMEHTA
Ce Fino al 200% della coppia nominale Cn / Up to 200% of the rated torque Cn / [Jo 200% OT HOMWHanbHOro MomeHTa Cn
Cmax 200% della coppia nominale Cn / 200% of the rated torque Cn /200% OT HOMWHanbHOro MomeHTta Cn
n 51 -1500
An 100 rpm fino alla coppia nominale / 100 rpm up to the rated torque / 100 060pOTOB B MUHYTY O HOMUHANIBHOIO MOMEHTa
T[Cl 0° - 40°

Caratteristiche elettriche 4T / 4T Electrical characteristics | dnekTpuyeckue xapakrepuctTuku 4T

Alimentazione

380V —15% /460 + 10% - 50/60 Hz

Supply
MuTtanune
In [A] ms 2.1 3.5 5 6 8 10 13 16 21
Caratteristiche elettriche 2T / 2T Electrical characteristics | dnekTpnyeckue xapakrepucTtuku 2T
Alimentazione
Supply 220V —15% / 240 + 10% - 50/60 Hz
MutaHne
In [A] ms 2.5 5 8 9 11 18 25
Caratteristiche elettriche 2M / 2M Electrical characteristics | dnekTpuieckue xapakrepuctuku 2T
Alimentazione
Supply 220V - 15% /240 + 10% - 50/60 Hz
MuTtanune
In [A] ms 4.5 9 12 16 20 32 44
EMC Incorporato / Incorporated / BMOHTUpPOBaHHbIN
IP IP 55
Simbologia Symbology CumBonsbl
Pn [kW] Potenza nominale Nominal power HomuHarnbHas MoLHOCTb
Cn [Nm] Coppia nominale Nominal torque HomuHarnbHbIn MOMEHT
Cs [Nm] Coppia erogabile in servizio continuo (S1) Distributable in continuos service (S1) Pacnpegensemblint MOMEHT Npy NOCTOAHHOM
YHKUMOHMpoBaHuUK (S1)
Ce [Nm] Coppia erogabile in servizio ciclico o non Distributable in overload condition (S6) Pacnpenensiemblii MOMEHT NpY LMKITMYHOM WUnn
continuo (S6) HEMoCTOSIHHOM (PYHKLMOHMPOBaHWUU (S6)
Cmax [Nm] Coppia massima Maximum torque MakcumarnbHbIn MOMEHT
n [min'1] Velocita Speed CkopocTb
An [min'1] Massimo errore di velocita Maximum speed error MakcmmanbHas norpeLlHoCTb CKOPOCTH
t [C°] Temperatura ambiente Environment temperature Temnepatypa okpyxatLen cpeapbl
In [A] Corrente nominale Nominal current HomuHarnbHbIR TOK
EMC Filtro rete EMC EMC filter dunbTp cetn EMC
IP Grado di protezione degli equipaggiamenti Equipment protection level from solids CreneHb 3aLuTel 060pyA0BAHMA, MO OTHOLLEHMIO K
rispetto a solidi e liquidi and liquids TBEPABIM MOKNAKAM BellecTBam
m [Kg] Massa Mass Macca
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1.7 Accessori e ricambi

ELECTRONIC 23D

1.7 Accessories and spare parts

1.7 Akceccyapbl 1 3anacHble 4acTu

e Cavi di remotazione ¢ Interface Cables e [lpoBoga
Cavo / cable / NpoBog =1mt L=3mt L=5mt L=10mt
101 X X X X
101 +102 X X X X
LINK - FB X X X X
DISPLAY - M X X X X

¢ Tastiera ausiliaria Flash TST

La dimensione del foro passante & 87x65
La dimensione della facciata & 104x75

e Tastiera ausiliaria Flash LNK

La dimensione del foro passante & 87x65
La dimensione della facciata & 104x75

¢ Chiave di programmazione KM-PRGE

¢ Resistenze di frenatura

e Auxiliary keyboard Flash TST

Dimensions of trough hole 87x65
Front dimensions 104x75

R Pog

QK
R

e Auxiliary keyboard Flash LNK

Dimensions of trough hole 87x65
Front dimensions 104x75

Fwed Ry g

e Programming key KM-PRGE

P e T————"
it

e Brake Resistance

Sl

* BcrnomoraTenbHasi KHOMOYHasA naHenb
Flash TST

Pasmep npoxopgsiiero otsepctust 87x65
Pa3wvep dacaga 104x75

* BcnomorartensHas KHOMOYHasn nNaHenb
Flash LNK

Pasmep npoxopgsiiero otBepctust 87x65
Pa3wmep dacaga 104x75

¢ Kntoy nporpammupoBanHma KM-PRGE

¢ Pe3snctopbl TOpMOXKEHUSA

Modello / Model / Mogenb

Valore / Value / 3Ha4yeHne

ESV 05 4TS /ESV 10 4TS RREZ2 - 100R
ESV 15 4TS/ ESV 20 4TS RRE2 - 100R
ESV 30 4TS /ESV 40 4TS/ ESV 50 4TS RRE3.5 - 75R
ESV 75 4TS RREG6 - 50R
ESV 100 4TS RREG6 - 25R

e Scheda interfaccia RS485 - MODBUS

e Scheda interfaccia CANBUS
¢ Scheda interfaccia PROFIBUS

D6

e Interface board R5485 - MODBUS

¢ Interface board CANBUS
¢ Interface board PROFIBUS

¢ [nata uHTepdgerica RS485 - MODBUS
¢ [1nata uHTepgerica CANBUS
e [nata nHtepderica PROFIBUS
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1.8 Dimensioni 1.8 Dimensions 1.8 Pa3mepbl

v LL

o8 4pe

il
H
H
H

BS

B14

B3 - B5 - B14 BS
AC | AD AF | D DB | E L | L*|LL | PG| V Key | LA | LB |[LB* M | N P S T
71 140 | 173 | 139 | 14 | M5 | 30 | 350 | 350 | 220 | M20 | 17 | 5x5x20| 10 | 320 | 320 | 130 | 110 | 160 9 3.5
80 159 | 184 | 139 | 19 | M6 | 40 | 386 | 386 | 220 | M20 | 36 | 6x6x30| 12 | 346 | 346 | 165 | 130 | 200 | 11 3.5
90S 176 | 187 | 181 | 24 | M8 | 50 | 410 | 482 | 227 | M20 | 29 |8x7x40| 12 | 360 | 432 | 165 | 130 | 200 | 11 3.5
90L 176 | 187 | 181 | 24 | M8 | 50 | 438 | 507 | 227 | M20 | 29 | 8x7x40| 12 | 388 | 457 | 165 | 130 | 200 | 11 3.5
100 195 | 215 | 207 | 28 | M10 | 60 | 476 | 550 | 297 | M20 | 29 | 8x7x40 | 14 | 416 | 490 | 215 | 180 | 250 | 14
112 219 | 230 | 207 | 28 | M10 | 60 | 501 | 584 | 297 | M20 | 29 | 8x7x40 | 14 | 441 | 524 | 215 | 180 | 250 | 14
132S | 258 | 334 | 250 | 38 | M12| 80 | 588 | 658 | 400 | M25 | 40 |10x8x70| 14 | 508 | 578 | 265 | 230 | 300 | 14
132M | 258 | 334 | 250 | 38 | M12 | 80 | 625 | 695 | 400 | M25 | 40 [10x8x70| 14 | 545 | 615 | 265 | 230 | 300 | 14

B3 B14

A | AB B BB Cc E1 H HA K HD LB |[LB* M N P S T

71 112 135 90 109 45 35.5 71 10 7 244 320 320 85 70 105 M6 3.5

80 125 155 100 125 50 37.5 80 12 9 264 346 346 100 80 120 M6 3.5
9

90S | 140 | 170 | 100 | 128 | 56 42 90 13 277 | 360 | 432 | 115 | 95 | 140 | M8 | 35
90L | 140 | 170 | 125 | 154 | 56 | 415 | 90 13 9 277 | 388 | 457 | 115 | 95 | 140 | M8 | 35
100 160 | 192 | 140 | 165 | 63 | 50.5 | 100 | 14 12 | 315 | 416 | 490 | 130 | 110 | 160 | M8 4
112 190 | 220 | 140 | 180 | 70 50 | 112 | 15 12 | 342 | 441 | 524 | 130 | 110 | 160 | M8 4
4
4

132S | 216 260 140 180 89 60 132 16 12 466 508 578 165 130 200 M10
132M | 216 260 178 216 89 60 132 16 12 466 545 615 165 130 200 M10

/ L*, LB*: dimensioni relative alla versione autofrenante / dimensions of brake motors type / oTHOcUTenbHble  pa3mepbl ans caMoTOpMO3sLLen
MogmdukaLmmn
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1.9 Installazione, messain servizio,

uso e manutenzione

Gli aspetti relativi alle modalita di installazio-
ne, messa in servizio, uso e manutenzione
dellESV sulle sue diverse tipologie e confi-
gurazioni sono riportati sul “manuale di uso e
manutenzione” .

Il manuale & fornito allegato al prodotto ed &
relativo alla sua configurazione.

Prima di installare, mettere in servi-
zio o manutenere qualunque tipo di
ESV in qualunque configurazione
consultare il manuale allegato.
Qualora sia stato smarrito lo stesso richiede-

re copia all'ufficio tecnico STM.

1.10 Direttive CEE- marcatura CE

Direttiva bassa tensione 73/23/CEE
Gli ESV sono conformi alle prescrizioni della
direttiva bassa tensione.

Direttiva compatibilita _ elettromagnetica

ELECTRONIC 23D

Installation, start up, use and
maintenance

1.9

The modalities of ESV installation, start up,
use and maintenance and its different featu
res and configuration are listed in the “use
and maintenance manual” .

The manual is supplied together with the
product and it is about its configuration.

Before starting the installation, the
start up or maintenance of any kind
and configuration of ESV look the
manual up enclosed.

In case it has been lost please ask a copy to
S.T.M. Technical Dept.

1.10 EC directives - CE mark

Low voltage directive 73/23 EEC
The ESV meet the specification of the low
voltage directive.

EMC directive 89/336/EEC

89/336/CEE
Gli ESV sono conformi alle specifiche della
direttiva di compatibilita elettromagnetica.

Direttiva macchine 89/392/CEE
Gli ESV non sono macchine ma organi da
installare o da assemblare nelle macchine.

Marcatura CE, dichiarazione del fabbricante
e dichiarazione di conformita

Gli ESV hanno marcatura CE

Questa marcatura indica la loro conformita
alla direttiva bassa tensione e alla direttiva
compatibilita elettromagnetica.

Su richiesta STM puo fornire la dichiarazio-
ne di conformita dei prodotti e la dichiarazio-
ne del fabbricante secondo la direttiva
macchine
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The ESV correspond to the specifications of
the EMC directive.

Machine directive 89/392/EEC

The ESV are not application-ready in refe-
rence to the above mentioned directive on in-
dividual machines.

It is exclusively for installation into a machine
or for assembly into a machine.

CE mark, conformity declarations and manu-
facturer’s declaration

ESV carry the CE mark. Herewith is confor
mity to the low voltage directive documen
ted.

STM supplies on request both the confor
mity declarations and the manufacturer de
claration to the machine directives.

1.9 YcraHoBKa, 3anyck, UCNonbL30-
BaHMe U TeXHUYecKoe obcnyXnBaHue

AcnekTbl, CBf3aHHble CcO  crnocobamu
YCTaHOBKM, 3anycka, WCMONb30BaHUA U Tex-
obcnyxvBaHua BapuaTopa ESV B pasHbix
TMRNoNnorMax u Moaudukaumusax, npeacras-
neHbl B “YIHCTPYKLUMM MO MPUMEHEHUIO U TeX-
obcnyxmnBaHuo”.  VIHCTpyKuust npunaraetcs
K MoCcTaBke W COOTBETCTBYET AaHHOW KOH-
durypaumun. lNepen yCTaHOBKON, 3anyCcKoMm u
TexobcnyxnBaHmem kakoro-nu6o  Tuna
Bapuatopa ESV nwobon koHdurypaumu
NMPOKOHCYNbTUPYNTECH C WHCTpyKumMen. B
crnyyae noTepu MHCTPYKUMM obpallantech
BHOBb B TexHuyeckuin otaen STM.

1.10 OupekTuBbl EQC -

MapkupoBku ESC

OvpekTrBa HU3KOro Hanpsbxkenus 73/23/ EQC
Bapunatopbel ESV cooTtBeTcTBYIOT npeanuca-
HASM  OUPEKTUB  HU3KOrO  HamnpsbKeHUs.
OvpekTvBa 3NeKTpoOMarHeTM4ecKon
COBMECTUMOCTU 89/336/ EQC ESV
COOTBETCTBYIOT creunduKaumsaMm OUPEKTUB
3MeKTpoMarHeTU4eCcKomn COBMECTUMOCTH.
OupektnBa obopygoBaHuss  89/392/ ESC
Bapuatopel ESV He gBnsaiwTca  camo-
cTosATeNnbHbIM  0bOpygoOBaHMeM, a nullb
aetansmu, KOTOpble  HeobGxoaMMo
BMOHTMpPOBaTh 1 cobrpaTtb ¢ 06opyaoBaHMEM.
Mapkuposka ESC,oTmeTka 0 npounssogutene
1 cootBeTcTBMM Bapuatopsl ESV ocHalleHbl
MapKMpPOBKOM ESC OTa oTMeTKa
noATBepXKaaeT UX COOTBETCTBUE OUPEKTUBaM
HM3KOrO HamnpspkeHUs 1 anekTpomarHeTuye-
ckon  coBmectumocTu. o 3anpocy STM
MOXeT MOCTaBUTb Takke cepTudukatbl O
COOTBETCTBMU NPOAYKTa U O NpousBoguTene
cornacHo avpekTnee 06 o6opyaoBaHuUN.




Tipi di servizio

(secondo CEI EN 60034-1 / IEC 34-1)

Al fine di semplificare la scelta del motore da in-
stallare, vengono riportate le specifiche dei vari
tipi di servizi piu 0 meno gravosi in condizioni am-
bientali normali, cosi come sono definite nelle nor-
me CEl EN 60034-1. Per i servizi da S3 a S8
compresi, il ciclo di riferimento € di 10 minuti com-
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Types of duty

(per CEI EN 60034-1/IEC 34-1)

To simplify the choice of motor to install, below are
the specifications of the various types of duty,
more or less heavy-duty, as defined by the stan
dard CEI EN 60034-1. For duties from S3 through
S8, the reference cycle is a total of 10 minutes.

Tunbl akcnnyaTaumm

(cornacHo CEI EN 60034-1 / IEC 34-1)

C uenbto obrneryeHus Bbibopa AsuraTens Ans
YCTaHOBKM 34eCb NpeAcTaBrieHbl cneumdukanmm
pasnu4YHbIX TUMOB 3KCMIyaTa-Luy B HOpMarbHbIX
YCrnoBUsiX cpefbl, Tak kak ykaszaHo B Hopmax CEl
EN 60034-1. [ina TunoB akcnnyartauum ot S3 go
S8 BKIOUNTENBHO, CPaBHUTENbHBIN LIUKIT COCTaB-

plessivi.

nset 10 cyMMapHbIX MUHYT.

S$1 - Servizio continuo:
funzionamento del motore a carico
costante per un periodo di tempo in-
definito, comunque sufficiente a
raggiungere I'equilibrio termico.

S1 - Continuous duty:

Steady load operation for an indefi -
nite period, but sufficient to achieve
a thermal balance.

S$1 - MNocTosiHHaA akcnnyaTauums:
®yHKUMOHMPOBaHWe ABUraTens npu
MOCTOSIHHOW Harpy3ke npu Heornpe-
[efneHHOM  nepuode  BpeMeHwW,
OfHaKO [AO0CTaTOMHOM AN [0CTU-
KEHUS TepMUYEeCKoro paBHOBECUS.

Carico

Perdite
elettriche

Temperatura _

S2 - Servizio di durata limitata:
funzionamento del motore a carico
costante per un periodo di tempo in-
definito, comunque sufficiente a
raggiungere I'equilibrio termico.

S2 - Limited duty:

Steady load operation for a limited

time, insufficient to achieve a ther -
mal balance, followed by a resting

period sufficient to return the motor
to ambient temperature.

S2 — JkcnnyaTauus B Te4eHue
OrpaHU4eHHOro BpeMeHu:
®yHKUMOHMPOBaHUe ABUraTens npu
NOCTOSIHHOW Harpy3ke npu Heornpe-
[erneHHoOM  nepuode  BpeMEHMW,
0fHaKo [OCTaTO4HOM ans
LOCTVKEHNS] TEPMUYECKOTO
paBHOBECUSI.

Perdite
elettriche

Carico

Temperatura
- /: I
@
3
QO
X

S3 - Servizio intermittente
periodico:

funzionamento del motore secondo
un ciclo comprendente un periodo di
tempo a carico costante (N) ed un pe-
riodo di tempo di riposo (R). La cor-
rente di avviamento non influisce
sulle temperature.

83 - Periodic intermittent duty:

Motor operation according to a cycle
that includes a steady load time (N)
and a rest time (R). The starting cur

rent does not affect the temperature

S3 - MpepbiBUCTas
nepuoaMyeckan IKCniyaTauus:
®yHKUMOHMPOBaHNe ABuUratens B
TeYeHWe LMK, BKMYaloLlwero B
ceba nepuwog  BpemMeHu  npu
noctosiHHon Harpyske (N) n nepvog
otabixa (R). Tok npu 3anycke He
BNMAET Ha TemnepaTypy.

Carico

Durate di un ciclo

N R

Perdite
elettriche

Temperatura

N4

S4 — Servizio intermittente periodi-
co con avviamenti che influenzano
il riscaldamento del motore:

funzionamento del motore secondo
un ciclo comprendente un tempo di
avviamento notevole (D), un periodo
di funzionamento a carico costante
(N) e un periodo di riposo (R).

S4 - Periodic intermittent duty
with starting that affects motor
heating:

Motor operation according to a cycle
that includes a considerable starting
time (D), a period of operation at ste -
ady load (N), and a rest time (R).

S4 - MpepbiBUCTas
nepuoauyeckas 3Kcrnyatauusi ¢
3anyckamu, KOTopbie BIUSIOT Ha
HarpeBaHue ABuUraTens:
®yHKUMOHUPOBaHUE [BWraTens B
TeYeHue LMKIa, BKMoYalowero B
cebsi  3HaunUTenbHbIN nepuon
BpPEMeHM, Cryxalumii aAns 3anycka

rate di un ciclo

(D), nepwion hyHKLMOHMPOBaHUS % \\_ :

npu noctosiHHon Harpy3ke (N) u g 3

nepuon otabixa (R). & :

' Durate di un ciclo :

S5 - Servizio intermittente periodi- 85 - Periodic intermittent duty S5 - MNpepbiBUCTasA 8 :
co con avviamento e frenata che in- with starting and braking that af- nepuoandeckas akcnnyataumsac S :
fluenzano il riscaldamento del fect motor heating: 3anyckaMmm M TOPMOXEHWeM, Ko-
motore: TOpble BIUAKT Ha HarpeBaHne | P NF R ;
funzionamento del motore come S4 Motor operation as for S4, but with [BuraTens: } ;
ma con l'aggiunta di una frenatura the addition of electric braking. GyHKUMOHMPOBaHME ABUraTens, kak e 3
elettrica. B S4, HOo <c pobasneHvem %é | | | |
3NEKTPUYECKOr0 TOPMOXKEHWS. e 1

g ————F =14~ 6 max

Do
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} [AnuTtenbHOCTb LmKna }
S6 - Servizio ininterrotto S6 - Uninterrupted perio- S6 — HenpepbiBHas A N ERY 1
periodico con carico inter- dic duty with intermittent nepuopuyeckas aKcnnyaraumus
mittente: funzionamento del load: Motor operation in C nepeMeHHOM Harpy3Kou: g [T 1
motore secondo cicli identici identical cycles that include PyHKLMOHMPOBaHWE ABuraTens B E ;
comprendenti un periodo di a period of operation at ste - TeyeHne TOXOECTBEHHbIX LIMKIOB, 8 |
funzionamento a carico co- ady load and a no-load pe - BKMlovaolmx B cebs nepuop
stante ed un periodo a vuoto riod, without any rest time. PYHKLIMOHMPOBAHMS npw o !
senza alcun tempo di riposo. MOCTOSIHHOW Harpyske u nepuos z
PYHKLIMOHMPOBAHNA  BXONOCTYHO = |
6e3 BpEMEeHU Ha OT/blX.
Rapporto di intermittenza Intermitent ratio KoadcpmumeHt npepeisnucroctn © 3 3
\ 3 :
-100% g | :
N+V . !
2. ;
S7 - MpepbiBUCTan LOnuTensHocTs unkna
S7 - Servizio intermittente S7 - Periodic intermittent nepuopuyeckas aKcnyaraums ¢ £, ‘
periodico con frenata elet- duty with electric braking 3NEeKTPUYECKUM TOPMOXKe-HUEeM, % | /\ |
trica che influenzaiil riscal- that affects motor heating: KOTOpOe BNusieT Ha HarpesaHue @ D '
damento del motore: Motor operation as for S5, aBuratens: |
funzionamento del motore but without the rest time. PyHKUMOHMPOBaHME — ABUraTens, DN _F ;
come il servizio S5 ma sen- kak B S5, Ho 6e3 nepepbiBOB Ha . ‘ ‘
za periodo di riposo. oTApIX. S !
; 1 1
!
Rapporti di intermittenza Intermitent ratios KoadypnumeHT npepeisuctoctn . i — O max
D+N, -100% RN, 100% ot +100% 3 |
D+N, +F +N, +F, +N, D+N, +F +N, +F, +N, D+N +F+N, +F, +N, 1 3
el 1
I:lJ'IMTeJ'IbHOCTb unkKna,
S8 - Servizio ininterrotto S8 - Uninterrupted perio- S8 - HenpepbiBHasn 2
periodico con variazioni dic duty with periodic spe- nepuoauyeckas aKcnnyataums c g ! ) :
periodiche della velocita e ed and load changes: nepuMoauyeckuMmM M3MEHEeHuAMU 5 H [ [ H
del carico: funzionamento Motor operation according to CKOPOCTHU M Harpy3Kku: | b N, M N R N 3
del motore secondo un ciclo a cycle that includes a ste- ®yHkunoHpoBaHue pasuratens B g1 3
comprendente un periodo di ady load operating period TeYyeHre UuuMKna, BKIHYaloLlero B E _J |
funzionamento a carico co- followed by another with a cebs  nepvon  BpemMeHM  npu —
stante seguito da un altro different load and different MOCTOSIHHOM Harpyske, 38 KOTOPbIM g | I R e
con diverso carico costante speed. No rest time is inclu- criefyet C Apyroii MocTosHHOW £ \1 \ \ N 3
e diversa velocita, non esi- ded. Harpyskoi 1 [pyroii CKOPOCTbIO, g:“ !
ste periodo di riposo. nepvoa oTapixa OTCYTCTBYET. e Bl [
n -
- - .
o I

S9 - Servizio con variazioni
non periodiche di carico e
di velocita: servizio in cui
generalmente il carico e la
velocita variano in modo non
periodico nel campo di fun-
zionamento ammissibile.
Questo servizio comprende
sovraccarichi frequente-
mente applicati che possono
essere largamente superiori
ai valori di pieno carico.

S9 - Duty with non- periodic  S9 — dkcnnyataums ¢
changes in load and speed:  Henepuoauveckumu
Duty in which the load and  u3amMeHeHuUsiMM ckopocTu

CkopocTb

-

speed generally vary within W Harpy3sKku: »
. e . “ =
the admlsablg opera.tlng rap - OkcnnyaTauusi, npu KOTOpoW g TT‘F_ "It\
ge at no specific period. This Harpyska M CKOpOCTb W3Me- ECp‘ L
duty includes frequently ap-  HstoTcs  Henepuogmyeckum @

plied overloads that may be obpasoM B  [OMYCTUMOM
quite higher than fully loaded [uanasoHe d)yHKLMOHVIpOBaHVIFLg —l_‘
values. Ota akcnnyatauust Bkrovyaet ¢
4YacTo npuMeHdaeMble CBepx-
Harpysku, KoTopble MOryT
3Ha4YnUTEeNnbHO npesbillaTb
3Ha4vYeHuda npu nosiHom Harpyske.

Temnepatypa

N= Tempo di funzionamento a carico costante Steady load operating time Bpemsi pyHKLMOHMPOBaAHUSA NPU MOCTOSAHHOW Harpyske
R= Tempo di riposo Rest time Bpewms otapixa
D= Tempo di avviamento o di accelerazione Starting and accelerating time Bpewms 3anycka n yckopeHust
F= Tempo di frenatura elettrica Electric braking time Bpewmsi anekTpnyeckoro TopMoXXeHus
V= Tempo di funzionamento a vuoto No-load operating time Bpemsi (pyHKLMOHMPOBAHUS BXOMOCTYIO

F1 F2= Tempo di frenata Braking time Bpewmsi TopmoxxeHust

N1 N2 N3= Tempo di funzionamento a carico costante Steady load operating time Bpemsi pyHKLMOHMPOBaAHUS NPU NMOCTOSIHHOW Harpyske

0 max= Temperatura massima raggiunta durante il ciclo Maximum temperature achieved during the cycle MakcumanbHo fJocTuraemasn Temnepartypa Bo Bpems Lukna

L= Tempo di funzionamento a carichi variabili Operating time with variable loads Bpemsi pyHKLMOHMPOBaHUA NPU NEPEMEHHbIX Harpy3kax
Cp= Pieno carico Full load MonHas Harpyska
S Tempo di funzionamento in sovraccarico Overload operating time Bpemsi (hyHKUMOHMPOBaHMSA Npu CBEpXHAarpy3skax
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